Teme završnih radova II (drugog) ciklusa studija na Odsjeku za automatiku i elektroniku za 2011/2012 studijsku godinu:

Predmetni nastavnik: Red.Prof.dr Adnan Salihbegović

1. Razvoj dinamičkih modela regulacionih podsistema na termobloku snage 300 MW  metodama eksperimentalne identifikacije

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Mujo Habibović – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović – Mentor

3. Doc.dr Adnan Tahirović – Član

2. Analiza metoda i algoritama za identifikaciju nelinearnih sistema sa posebnim osvrtom na metode sa Hamerstein Wienerovim nelinearnim modelima
Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Branislava Peruničić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović – Mentor

3. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Član

3. Procjenjivanje budućih vrijednosti vremenskih serija na bazi metoda eksperimentalne identifikacije
Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Zikrija Avdagić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

4. Analiza  metoda na bazi asimetričnog graničnog ciklusa za identifikaciju i upravljanje Wiener tipom nelinearnih procesa

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Branislava Peruničić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović – Mentor

3. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Član

Predmetni nastavnik: Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić

1. Iris oka – identifikacijski dokument budućnosti 

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović  – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Mentor

3. Doc.dr Adnan Tahirović  – Član

2. Sinteza spektralnog analizatora na bazi direktne implementacije FFT algoritma

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Samim Konjicija – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Mentor

3. Doc.dr Sead Kreso – Član

3. Detekcija glasa i govornika kao metod povećanja stepena sigurnosti elektronske brave

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Zikrija Avdagić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Mentor

3. Doc.dr Osman Mušić – Član

4. Kvalitet VOIP servisa

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Mirko Škrbić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Mentor

3. Vanr.Prof.dr Mesud Hadžialić – Član

Predmetni nastavnik: Red.Prof.dr Mujo Hebibović

1. Napredni pristupi u analizi i stabilnosti nelinearnih sistema

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Mentor

3. Doc.dr Adnan Tahirović – Član

2. Teorija disipativnosti nelinearnih dinamičkih sistema

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Mentor

3. Doc.dr Samim Konjicija – Član

3. Nelinearno optimalno upravljanje

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Samim Konjicija – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Mentor

3. Doc.dr Adnan Tahirović – Član

4. Robusni sistemi automatskog upravljanja

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

5. Planiranje energetski povoljnih trajektorija za svemirske letjelice uz korištenje teorije dinamičkih sistema 
Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Mentor

3. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović – Član

Predmetni nastavnik: Red.Prof.dr Zikrija Avdagić

1. Programsko okruženje za obradu EEG signala

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Zikrija Avdagić – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

2. Modeliranje kompleksnih dinamika fizioloških sistema upravljanja

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Zikrija Avdagić – Mentor

3. Doc.dr Adnan Tahirović – Član

3. Modeliranje fuzzy  sistema za regulaciju glukoze-inzulina

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Zikrija Avdagić – Mentor

3. Doc.dr Samim Konjicija – Član

4. Modeliranje kemorefleksne regulacije respiracije i disanja
Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Predsjednik

2. Red.Prof.dr Zikrija Avdagić – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

Predmetni nastavnik: Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić

1. Vektorska modulacija na bazi mikrokontrolera

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Osman Mušić – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Mentor

3. Doc.dr Abdulah Akšamović – Član

2. Udvostručivaći napona i struja
Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović– Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Mentor

3. Doc.dr Osman Mušić – Član

3. Vrste modulacije kod invertora za napajanje trofaznih mašina

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Mentor

3. Doc.dr Osman Mušić – Član

Predmetni nastavnik: Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić

1. Lokalizacija holonomskog mobilnog robota korištenjem robotske vizije i proširenog Kalmanovog filtra

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić  – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

2. Projektiranje rekonfigurabilnog mobilnog robota za prijenos objekata 

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Samim Konjicija – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Doc.dr Abdulah Akšamović  – Član

3. Komparativna analiza D* metoda planiranja kretanja mobilnog robota

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Doc.dr Adnan Tahirović – Član

4. Upravljanje azimutnim i elevacijskim uglovima helikoptera primjenom neuronskih mreža

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Zikrija Avdagić – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Doc.dr Samim Konjicija – Član

5. Sinteza nelinearnog obzervera stanja zasnovanog na Lypunov-Krasovskii funkcionalu

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Doc.dr Adnan Tahirović  – Član

6. Dizajn i implementacija višerazinskog mobilnog robota sa diferencijalnim pogonom

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Abdulah Akšamović – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Doc.dr Samim Konjicija – Član

7. Gradnja trodimenzionalne mape okruženja mobilnog robota korištenjem 6D SLAM/ICP metode

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

8. Razvoj korisničkog sučelja za upravljanje kretanjem mobilnog robota

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Samim Konjicija – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Doc.dr Abdulah Akšamović – Član

9. Razvoj sistema upravljanja i nadzora brzine vrtnje motora i temperature inkubatorske stanice
Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Adnan Salihbegović – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Vanr.Prof.dr Šemsudin Mašić – Član

10. Robusno upravljanje nelinearnim laboratorijskim modelom helikoptera

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Predsjednik

2. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Mentor

3. Doc.dr Samim Konjicija – Član

Predmetni nastavnik: Doc.dr Sead Kreso

1. Diferencijalna zaštita transformatora

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Abdulah Akšamović – Predsjednik

2. Doc.dr Sead Kreso – Mentor

3. Doc.dr Jasna Pašić – Član

2. Zaštita generatora MHE

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Predsjednik

2. Doc.dr Sead Kreso – Mentor

3. Doc.dr Jasna Pašić – Član

3. Registracija događaja u zaštiti EES
Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Abdulah Akšamović – Predsjednik

2. Doc.dr Sead Kreso – Mentor

3. Doc.dr Jasna Pašić – Član

4. Sinteza distribuiranog sistema upravljanja liftom na bazi FPGA modula

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Predsjednik

2. Doc.dr Sead Kreso – Mentor

3. Doc.dr Abdulah Akšamović – Član

Predmetni nastavnik: Doc.dr Osman Mušić

1. Proces obrade vode za piće na pumpnoj stanici Bačevo u Sarajevu

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Predsjednik

2. Doc.dr Osman Mušić – Mentor

3. Doc.dr Adnan Tahirović – Član

2. Mjerenje tehnoloških parametara u postrojenjima  za prečišćavanje otpadnih  voda 
Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Irfan Turković – Predsjednik

2. Doc.dr Osman Mušić – Mentor

3. Doc.dr Jasna Pašić – Član

Predmetni nastavnik: Doc.dr Jasna Pašić

1. Filtri ulaznih signala

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Predsjednik

2. Doc.dr Jasna Pašić – Mentor

3. Doc.dr Sead Kreso – Član

2. Analogno digitalni konvertor 

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Abdulah Akšamović – Predsjednik

2. Doc.dr Jasna Pašić  – Mentor

3. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Član

3. Mobilni radar

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Predsjednik

2. Doc.dr Jasna Pašić – Mentor

3. Doc.dr Osman Mušić – Član

4. Digitalni brojač obrtaja
Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Osman Mušić – Predsjednik

2. Doc.dr Jasna Pašić – Mentor

3. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Član

5. Upravljanje višenivovskog invertora

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Predsjednik

2. Doc.dr Jasna Pašić – Mentor

3. Doc.dr Osman Mušić – Član

Predmetni nastavnik: Doc.dr Samim Konjicija, dipl.ing.el.

1. Primjena vještačkih neuronskih mreža u biometrijskoj autentikaciji

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Zikrija Avdagić – Predsjednik

2. Doc.dr Samim Konjicija – Mentor

3. Doc.dr Jasna Pašić – Član

2. Primjena fuzzy sistema tipa 2 u upravljanju

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Predsjednik

2. Doc.dr Samim Konjicija – Mentor

3. Vanr.Prof.dr Nijaz Hadžimejlić – Član

3. Primjena učenja s povratnom spregom u upravljanju

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Predsjednik

2. Doc.dr Samim Konjicija – Mentor

3. Doc.dr Adnan Tahirović – Član

4. Primjena LQG/LTR za upravljanje 

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Predsjednik

2. Doc.dr Samim Konjicija – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

5. Realizacija fuzzy sistema na FPGA

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Abdulah Akšamović – Predsjednik

2. Doc.dr Samim Konjicija – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

Predmetni nastavnik: Doc.dr Abdulah Akšamović, dipl.ing.el.

1. Estimacija parametara u Randlesovom modelu baterije 

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Šemsudin Mašić – Predsjednik

2. Doc.dr Abdulah Akšamović  – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

2. Analiza algoritama na pola perioda za estimaciju struja kvara

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Sead Kreso – Predsjednik

2. Doc.dr Abdulah Akšamović  – Mentor

3. Doc.dr Jasna Pašić – Član

3. Realizacija EKG-a sa opcijom kardiotahometra

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Melita Ahić-Đokić – Predsjednik

2. Doc.dr Abdulah Akšamović  – Mentor

3. Doc.dr Sead Kreso – Član

4. Realizacija PLC-a na bazi 16-bitnog DSP kontrolera 

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Sead Kreso – Predsjednik

2. Doc.dr Abdulah Akšamović – Mentor 

3. Doc.dr Samim Konjicija – Član

5. Priključak MHE na distributivnu mrežu na primjeru MHE Fojnica

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Jasna Pašić – Predsjednik

2. Doc.dr Abdulah Akšamović – Mentor

3. Doc.dr Sead Kreso – Član 
6. Realizacija hardverskog sistema integrirane zaštite odvoda
Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Jasna Pašić – Predsjednik

2. Doc.dr Abdulah Akšamović – Mentor

3. Doc.dr Sead Kreso – Član

7. Realizacija funkcija usmjerene prekostrujne zaštite u sistemu integrirane zaštite odvoda

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Jasna Pašić – Predsjednik

2. Doc.dr Abdulah Akšamović – Mentor

3. Doc.dr Sead Kreso – Član

8. Realizacija funkcija usmjerene zemljospojne zaštite u sistemu integrirane zaštite odvoda

Prijedlog Komisije:

1. Doc.dr Jasna Pašić – Predsjednik

2. Doc.dr Abdulah Akšamović – Mentor

3. Doc.dr Sead Kreso – Član
Predmetni nastavnik: Doc.dr Bakir Lačević, dipl.ing.el.

1. Reaktivno upravljanje mobilnim robotom primjenom metode polja opasnosti 

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Predsjednik

2. Doc.dr Bakir Lačević – Mentor

3. Doc.dr  Adnan Tahirović – Član

2. Simultana lokalizacija i mapiranje mobilnog robota 

Prijedlog Komisije:

1. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Predsjednik

2. Doc.dr Bakir Lačević – Mentor

3. Doc.dr Abdulah Akšamović – Član

Predmetni nastavnik: Doc.dr Adnan Tahirović, dipl.ing.el.

1. Modelsko prediktivno upravljanje procesom

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Predsjednik

2. Doc.dr Adnan Tahirović – Mentor

3. Doc.dr Bakir Lačević – Član

2. Modelsko prediktivno upravljanje mobilnog robota na neravnom terenu

Prijedlog Komisije:

1. Red.Prof.dr Mujo Hebibović – Predsjednik

2. Doc.dr Adnan Tahirović – Mentor

3. Vanr.Prof.dr Jasmin Velagić – Član

